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J" oiwceenens  DRESENTAZIONE COMPONENTE E OBIETTIVI 300
OBIETTIVI:
> Massimizzazione della RIGIDEZZA.
7 8 | » Minimizzazione MASSA.
{I - | - > Rispettare nuovi INGOMBRI.

» Geometria realizzabile per
asportazione di truciolo.
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cJ" ey STRUNMENT] E ITER PROGETTUALE

Altair | HyperWorks

ITER PROGETTUALE:

» Determinazione FORZE agenti ¢ le loro componenti.
» Definizione DESIGN SPACE.
» Modellazione MESH.

» Impostazione delle BC per 1 vari CASI STUDIO e dei PARAMETRI di ottimizzazione.
» SOVRAPPOSIZIONE risultati al CAD ¢ definizione nuova geometria.

» Ultima analisi FEM per valutare spostamenti ¢ stato di tensione.
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» Carichi con max latg=2,4 g:

-f'lzmmo [N] Ifhrb [N] -'{';J-uﬂ [N]
Anteriore 920 2200 9500
Posteriore 1350 2200 2500

» Componenti delle forze:

Anteriore Posteriore
Fammo [N] | Furs [N] | Fyu [N] Fanmo IN]' | Fary [N] | Fyuu [N]
F, 0 -286.26 309.55 F, 0 -137.60 270.85
F, -913.42 -2114.98 | -4063.80 by 1315.96 | -1841.87 | 4256.04
F, -104.81 -h33.79 | 8hT8.05 r, -301.68 1195.21 | 7352.72

» Casi studio: » Materiale:

Vincoli Sollecitazioni Ergal

tammo | telaio; ammortizzatore pull; arb Modulo elastico: (E) [MPa] T2000
laio; ar 1I: ammortizz .

Dard te aio; a b pull; ammo L, zatore Modulo di taglio: (C) [MPa] | 27000
tpull telaio; pull arb; ammortizzatore

Coeff. di Poisson: (v) || 0.33
Densita: (p) [ton/mm] 2.81 = 107"

Tipologie vincoli considerati:

e  Ammo e t: cilindrico
* Arb e Pull: sferico
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® > Ingombri elementi
cinematica

» Pulizia bordi
superfici

> Mesh tetraedrica

» Verifica della qualita
degli elementi solidi
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» DESVAR
- MIN DIM
- STRESS CONSTRAINT

.000E+00
= 8.900E-01

» RESPONSES fie
- VOLFRAC L
- STATIC DISPLACEMENT

Max = 1.000E+00
Grids 164

> OBIJECTIVE
- min VOLFRAC

» DCONSTRAINTS

- max STATIC DISPLACEMENT .
Posteriore, caso t . p

1: Model

Design : Iteration 44 : Frame 25
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oncesnena  SOVRAPPOSIZIONE DELLE GEOMETRIE PROPOSTE DALL’OTTIMIZZAZIONE
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Bl :ive== ANALISI FEM E RISULTATI e

ANTERIORE POSTERIORE

Vecchia geometria | Nuova geometria | AC[%)] Vecchia geometria | Nuova geometria | AC[%)]
tammo | 553.08 [Nmm)| 341.21 |Nmm|
Eok 248.88 [Nmm)| 227.34 |Nmm|

tammo | 16253 [Nmm| 178.45 [Nmm|
tas | 241.41 [Nmm]| 257.06 [Nmm]

Eoutt 99.74 |Nmm)] 81.80 |[Nmm| tpull 225.45 |[Nmm| 126.34 [Nmm)|
» STATIC DISPLACEMENT
ANTERIORE POSTERIORE
tammr) tarb tpul.! tammo ta'rb tpfuu
Asmnmu [%]

Asarb [%]
Aspu [%]
» COEFFICIENTI SICUREZZA CON CRITERIO VON MISES
ANTERIORE POSTERIORE
Posteriore, spostamen H — o Vecchlalg‘lzéllnetna [MPa) 31.122 Oum Nuova ﬁ(;fgetna [MPa| | wvg — e Vecchlazgzelt);netrla [MPa] 21-/:;;1 Tom NUOVA i;i!;?ema [MPa] | g
bvi 235.0 2.0°7F 232.2 : Y 192.2 2.65 208.4
Lpuil 146.7 3.48 104.6 tpull 171.2 2.98 109.1
» MASSA

Vecchia geometria [g| | Nuova geometria |g| | Amassa|%)]
ANTERIORE 74.39 86.03
POSTERIORE 88.06 102.6

Posteriore, tensioni Von Mises 3
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OBIETTIVI FUTURI:

» Le F,p € Fyyyyp su piano (y, z) della squadretta.

» Additive manufacturing.

Corso di Laurea in Ingegneria Meccanica
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