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RIDUZIONE RESISTENZA ALL’AVANZAMENTO:

L’INEA D’ASSI ELICA DI SUPERFICIE L’INEE D’ASSI ELICA NORMALE
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FORTE RIDUZIONE DEL FENOMENO DELLA CAVITAZIONE:
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ELICA 841-B:

Blade reference line Parameter Value
Diameter 250(mm)
Hub diameter 85(mm)
Pitch at 0.7 radius F10{mm}
Pitch-diameter at 0.7 radius 1.24(-)
Expanded area ratio 058(-)
Number of blade 4i-]
19 Radius [mm] Chord [mm] Skew [mm] Rake [mm)] a|mm] @ |deg]
03 75 75.1 -004 6.75 0.117 528
0.4 500 872 -11.19 B.A4S 0.113 446
0.5 625 08.0 -11.13 10.12 0.005 383
0.6 75.0 105.0 10,08 11.82 0.060 133
07 875 1055 571 13152 0.034 204
X 0.8 1000 07.3 185 15.20 0.021 263
0.0 1125 75.8 1438 16.90 0.012 237
0.95 1188 537 2524 17.27 0.008 226
0.975 1219 405 31,95 18.15 0.007 220
1.0 1250 267 30,05 18.58 0.005 215
iR ric 025 0025 005 01 0z 03 0.4 05 06 07 0.8 0.85 09 0.95 0975 10
¥ Imm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
03 il -024 D23 -0.1B —0.04 0.30 0.70 113 1.56 108 241 232 173 084 -020 D89 148
: 5 062 045 150 248 423 5.00 7.50 028 900 0.40 7.60 7.00 7.00 7.00 6.60 550
p -026 -025 -020 -D04 034 079 126 173 220 267 239 1.64 057 -072 -138 -203
0.4 5 0,57 0.88 1.40 231 304 5.50 7.08 8,66 005 0.40 7.80 7.20 7.50 7.50 7.20 670
1] -027 =027 -0.11 -0,05 0.36 0.85 1.35 1.B6 2,36 285 240 152 0.31 -1.08 -1.78 -248
0.5 s 0,51 0.78 1.24 205 350 4.00 6.31 771 B.G5 B.280 7.50 7.20 7.50 7.65 740 7.00
06 p -028 -027 -021 -D04 (038 0.87 138 1.90 241 201 236 1.43 0.16 -127 -188 -270
: 5 043 0.66 1.05 174 2497 415 535 655 740 7.60 640 .00 6.50 7.00 6.80 6,60
07 1] -026 -026 -020 D04 0.35 0.82 1.31 179 2328 275 227 1.40 D22 -1.13 -180 -248
’ s 0.34 0.53 0.83 1.38 235 3.20 423 518 6.00 6.30 540 4.E0 520 5.B0 5.65 540
D& 1] -023 -D22 -017 -0.03 0.30 071 113 1.55 197 239 205 1.34 0.34 -0.82 -1.41 -2.00
: 5 026 0.40 0.62 104 177 247 318 188 470 510 470 420 440 470 450 4720
p -017 -017 -013 -003 022 051 082 1.13 144 174 158 1.10 0.41 -043 -D86 -129
0.g 5 017 027 0.42 070 119 1.66 214 2,61 310 330 205 2,60 270 200 270 250
il -012  -011 000 D02 0.15 0.35 056 077 D08 1.20 1.10 0,79 0.32 —0.25 -054 084
0.95 s 012 018 0.20 0.48 0.81 1.13 146 178 205 220 205 1.E0 1.95 1.95 1.80 170
1] -00a DO -0.07 -0,02 0.1 0.26 D42 0.57 0.73 0.89 083 0.60 026 -0.16 -038 -0.0
0975 5 pog 014 022 03 061 08 109 133 155 160 150 140 145 135 130 120
10 il 008 D06 004 001 0.07 017 0.27 0,37 0.47 0.57 056 0.41 0.19 —0.08 -022 -036
' s 0.06 0.00 0.14 0.23 0.40 0.56 072 0.BE 1.05 1.20 115 1.10 1.00 0.90 0.80 075
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SEZIONI CILINDRICHE:
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TEOREMA DEL COSENO: ROTAZIONE NEL PIANO ZY:
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passo slica 8418 o rakealica 8418 " SKEW elica 841-8
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o
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File della curva *
Eﬂ ChUsers\spina\Desktop \UMIPDNTESI TRIENMA sfoglia..
)
Punto X ¥ Salva
1 79.2mm| 75.08mm 31.2mn
2 79.4%mm | 77.19mm 31.39mn Salva con nome
3 &0.2mm| 78.93mm 31.85mn
60 - 4 | Bz24mm| &1.92mm|  33.03mn -
Inserisci
5 84.32mm |  &4.91mm 34.07mn
] d6mm | 88.26mm 34.79mn o
T B88.98mm 95.33mm 35.84mn
8 93.02mm | 101.62mm 36.85mn
40 - | 5 | 98.03mm| 107.23mm| 37.45mn Annulla
20 .
120
100
80 60 1
40 49 60 B0 100 e
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Curve definite dai polinomi di Bernstein:

B(t) = Zﬂ: (?)Pg{l — ) = By (11 + (’;‘)Pl(l — )" Y+ Bt te0,1].

Curva di1 Bezier cubica:
i MATLAB FUNCTION

B(t) = Py(1—t)* + 3Pit(1 - 1)* 1 3P (1 — ) + B, te[0,1]. —

SKEW

IMPUT:

« PO,P3 PARAMETRISTART/FINISH
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n PARAMETRI LIBERI IMPUT:

e SEZIONI — Numero e posizione radiale

CORDA  — ¢pun ‘

PASSO — 4 punti

R_AKE —» 4 punti

« SKEW — 4 punti

STUDIO DELL’INCIDENZA DEI
PARAMETRI LIBERI PER
RIDURNE IL NUMERO

l

1<n NUOVI PARAMETRI LIBERI

GEOMETRIA
PALARE

SIMULAZIONI CFD

ALGORITMI DI OTTIMIZZAZIONE
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