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PARAMETRI DI PROGETTO
● Tensione massima del filo di 70,00 N.
● Velocità massima di avvolgimento e svolgimento di 1,00m/s.
● Lunghezza del filo massima 4,00 m.
● Spessore del filo inferiore al millimetro.

FILO: LIROC DC

● Diametro: 0.8 mm
● Tensione di rottura: 100 kg (980 N)
● Lunghezza: 4 m
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GRAZIE PER L’ATTENZIONE


	Slide 1
	ANALISI DISPOSITIVI ESISTENTI
	Slide 3
	PARAMETRI DI PROGETTO
	TAMBURO
	Slide 6
	SENSORE DI FORZA
	SISTEMA VITE MADREVITE
	Slide 9
	Durata cuscinetti interni al sistema lineare
	Durata cuscinetti interni al sistema lineare
	DIMENSIONI SISTEMA LINEARE
	ALTRI PARAMETRI UTILI
	ORGANI DI TRASMISSIONE: PULEGGE E CINGHIA
	ORGANI DI TRASMISSIONE: PULEGGE E CINGHIA
	Slide 16
	Slide 17
	Slide 18
	Slide 19
	Slide 20
	Slide 21
	Slide 22
	Slide 23
	Slide 24
	Slide 25
	Slide 26
	Slide 27
	Slide 28
	Slide 29
	Slide 30
	Slide 31

